
 

 

แผนการเรียนรู้ที่  18      
ชื่อหน่วย การเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์ 

  
รหัส ง20242  วิชา IPST-Microbox  กลุ่มสาระการเรียนรู้เทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสาร 
ชั้นมัธยมศึกษาปีที่ 2                  ภาคเรียนที่  2                  เวลา   2  ชั่วโมง 
ชื่อผู้สอน  นายณัฐพล บัวอุไร                            โรงเรียนสวนกุหลาบวิทยาลัย  รังสิต 

......................................................................................................... ................................................. 
 
1. สาระการเรียนรู้/ตัวชี้วัด/ผลการเรียนรู้ 
 สาระท่ี 3 เทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสาร 
 มาตรฐานการเรียนรู้ 
 มาตรฐาน ง 3.1 เข้าใจ เห็นคุณค่า และใช้กระบวนการเทคโนโลยีสารสนเทศในการสืบค้นข้อมูลการ
เรียนรู้ การสื่อสาร การแก้ปัญหา การท างาน และอาชีพอย่างมีประสิทธิภาพ ประสิทธิผล และมีคุณธรรม 
 ตัวช้ีวัด  ม.2/2 อธิบายหลักการและวิธีการแก้ปัญหาด้วยกระบวนการเทคโนโลยีสารสนเทศ 
  ม.2/4 ใช้ซอฟต์แวร์ในการท างาน 

ผลการเรียนรู้ 
1. อธิบายความหมายของค าสั่งควบคุมหุ่นยนต์ได้ 
2. เขียนค าสั่งควบคุมหุ่นยนต์ตามข้อก าหนดได้ 

 
2. สาระส าคัญ  
 หุ่นยนต์เดินตามเส้น ถือได้ว่าเป็นภารกิจพ้ืนฐานที่ส าคัญที่ผู้เรียนรู้การเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์
ควรมีความเข้าใจ เพราะเป็นการประสานการท างานร่วมกันทั้งทางด้านอุปกรณ์หุ่นยนต์ได้แก่ Microcontroller 
มอเตอร์ และแผงวงจร ร่วมกับการเขียนค าสั่งควบคุมการท างาน ซึ่งจะต้องมีการเขียนโปรแกรมที่มีล าดับขั้นตอน 
และตรวจสอบขั้นตอนการท างานของหุ่นยนต์อย่างรอบด้าน เพ่ือให้หุ่นยนต์เดินตามเส้น สามารถท าภารกิจได้
ส าเร็จลุล่วง 
 
3. จุดประสงค์ 

1. อธิบายความหมายและการใช้งานค าสั่งต่างๆ เพ่ือควบคุมหุ่นยนต์เดินตามเส้นได้ 
2. เขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์ให้เดินตามเส้นทางที่ก าหนดได้ 

 
4. เนื้อหาสาระ 

- สาระการเรียนรู้ 
- ฟังก์ชันการเคลื่อนที่ของหุ่นยนต์ 



 

 

 
 

- เนื้อหาสาระการเรียนรู้ท้องถิ่น 
- 
 

5. สมรรถนะส าคัญของผู้เรียน  
5.1 ความสามารถในการสื่อสาร 
5.2 ความสามารถในการคิด   
5.3 ความสามารถในการใช้เทคโนโลย ี

 
6. คุณลักษณะท่ีพึงประสงค์   
 1. มีวินัย 
 2. ใฝ่เรียนรู้ 
 3. มุ่งมั่นในการท างาน 
 
7. หลักฐานการเรียนรู้ 
 ชิ้นงาน  

- 
ภาระงาน  
 - ใบงานที่ 15 เรื่องหุ่นยนต์เดินตามเส้น 

  
8. การวัดและประเมินผล   
 8.1  ประเมินผลก่อนเรียน 
  - สอบถามความเข้าใจเกี่ยวกับการเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์เดินตามเส้น 
 8.2  การประเมินผลระหว่างจัดกิจกรรมการเรียนรู้ 
  - ทดลองการเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์เดินตามเส้น 
 8.3  การประเมินผลหลังเรียน 
  - ท าใบงานที่ 15 เรื่องหุ่นยนต์เดินตามเส้น 
 8.4  การประเมินชิ้นงาน/ภาระงาน 
  - ตรวจใบงานที่ 15 เรื่องหุ่นยนต์เดินตามเส้น 
  
 
 



 

 

9. การจัดกิจกรรมการเรียนรู้   
ขั้นน า 
1. นักเรียนทบทวนการเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์ และค าสั่งที่ใช้ในการควบคุมหุ่นยนต์ และค าสั่ง

ตรวจวัดค่าการสะท้อนของแสงที่ได้จากการเรียนในครั้งท่ีผ่านมา 
 2. นักเรียนร่วมกันอภิปรายหลักการเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์เดินตามเส้น 

 
ขั้นสอน 
3. ครูอธิบายหลักการเขียนโปรแกรมควบคุมเดินตามเส้น ให้นักเรียนทุกคนเข้าใจ 

 4. นักเรียนเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์เดินตามเส้นทีละขั้นตอน โดยครูเป็นผู้สาธิตและอธิบาย
ค าสั่งการท างานของหุ่นยนต์เดินตามเส้นแต่ละบรรทัด 
 5. นักเรียนปรับค่าการสะท้อนของแสง ของหุ่นยนต์กลุ่มของตนเองให้ตรงกับค่าของแสงทีวัดได้จาก
อุปกรณ์ตรวจวัดค่าการสะท้อนของแสง 
 6. นักเรียนทดสอบการเคลื่อนที่ของหุ่นยนต์เดินตามเส้น 
 7. นักเรียนท าใบงานที่ 15 เรื่องหุ่นยนต์เดินตามเส้น โดยครูให้นักเรียนแต่ละกลุ่มเขียน
โปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์เดินตามเส้น พร้อมกับตรวจสอบปัญหา ข้อผิดพลาด และแก้ไขให้เรียบร้อยภายใน
เวลา 30 นาที 
 8. นักเรียนทดสอบหุ่นยนต์เดินตามเส้นของตนเอง โดยทดสอบกับสนาม ซึ่งมีข้อก าหนดว่าหุ่นยนต์
จะต้องเดินตามเส้นจากจุดเริ่มต้นไปยังจุดสุดท้ายโดยไม่เดินออกนอกเส้นทาง 

 
ขั้นสรุป 
9. นักเรียนร่วมกับสรุปหลักการท างานของหุ่นยนต์เดินตามเส้น และการเขียนโปรแกรมควบคุม

หุ่นยนต์เดินตามเส้น 
 10. ครูสรุปความรู้เพิ่มเติมเกี่ยวกับหลักการท างานของหุ่นยนต์เดินตามเส้น และการเขียน
โปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์เดินตามเส้นในประเด็นที่นักเรียนยังสรุปไม่ครบถ้วน 
 
10. สื่อการเรียนรู้ / แหล่งเรียนรู้ 
 สื่อการเรียนรู้ 
  - PowerPoint ประกอบการสอน 

- ระบบ LMS ของโรงเรียน 
- วีดีโอหุ่นยนต์เดินตามเส้น 

 แหล่งเรียนรู้ 
  - ห้องสมุด 

- เว็บไซต์ Tutorial : 



 

 

   - www.ipst-microbox.com 

   - ipstbox.programming.in.th 

 

 

      ลงชื่อ..................................................ผู้สอน 
       (............................................) 
   
      ลงชื่อ...................................................ผู้นิเทศ 
       (............................................) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

บันทึกผลการจัดการเรียนรู้ 
 

ผลการจัดการเรียนรู้ 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
 
ปัญหา และอุปสรรค 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
 
แนวทางแก้ไข / แนวทางการพัฒนา 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
 
 
 
         ลงชื่อ....................................ครูผู้สอน 
                                                           ( ........................................ ) 
 
ความคิดเห็นของผู้บริหารสถานศึกษา / ผู้แทน / ผู้นิเทศ 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
 
 

   ลงชื่อ......................................ผู้บริหาร / ผู้แทน / ผู้นิเทศ 
                                                           (............................................)   
  
 


